Quality detection system for video surveillance

REDWALL®

Unrivalled performance

REDWALL-V wskazowki instalacyjne

Dokument zawiera zbidr wskazowek dotyczacych instalacji
pasywnych czujek podczerwieni Optex serii Redwall SIP.
Przed rozpoczeciem instalacji nalezy zapoznac sie z instrukcja
instalacji dostarczong z urzadzeniem.
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Przed rozpoczeciem instalacji nalezy sprawdzic
czy doprowadzone zasilanie odpowiada parametrom SIP.

Beda potrzebne

*dostarczone w zestawie
Schemat pdl detekcji  Naklejki maskujace

Czujka SIP

v

o

*opcjonalne (ale niezbedne) *inne potrzebne narzedzia
akcesoria do strojenia Wkretak Miara

wizjer AVF-1 AWT-3 krzyzakowy
wizjer gbszaru tester przejscia T
detekcji
Woltomierz ]
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(Etap) (Strona)
1 Wstepna regulacja pochylenia w pionie 3
Wstepna regulacja odchylenia w poziomie

Montaz wizjera AVF-1 (wstepny)

Sprawdzenie granic obszaru detekcji

Koncowa regulacja kata

Przygotowanie testu przejscia

Sprawdzenie warunkow obszaru detekcji
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4
4
6
6
Ustawienia AWT-3 7
7
8
Test przejscia 8
10 Wykrywanie przeszkod za pomoca testu przejscia 9
11 Montaz wizjera AVF-1 (do lokalizacji zrodet fatszywych alarméw) 9

12 Lokalizacja zrédet falszywych alarmow

13 Przygotowanie do maskowania stref 10
14 Maskowanie optyki 10
15 Ustawienia AWT-3 (potwierdzenie maskowania) 14
16 Test przejscia do sprawdzenia maskowania 14
17 Regulacja strefy podejscia 15
18 Zmiana ustawien czutosci i algorytmu detekcji 16
19 Test przejscia do potwierdzenia obszaru detekcji 17

20 Zakonczenie ustawiania obszaru detekcji 17
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Etap 1. Wstepna regulacja pochylenia w pionie

1. Zmierz wysoko$¢ montazu.

2340m
(76-131t)

/L

2. Kluczem imbusowym poluzuj srube blokujaca.

3. Ustaw pochylenie w pionie za pomoca “Wskaznikow pochylenia”
w zaleznosci od wysokosci montazu.

Strzatka na korpusie

Wysoko$¢ montazu 2.3m
Wysoko$¢ montazu 4m

Jezeli wysokos¢ montazu miesci sie
w zakresie od 2.3m do 4m, ustaw
posrodku.

Jezeli Sciana jest pochylona wskazniki nie
maja zastosowania. W takim przypadku
nalezy ustali¢ zasieg detekcji za pomoca
testu przejscia.
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Etap 2. Wstepna regulacja odchylenia w poziomie

1. Poluzuj srube blokujaca kluczem
imbusowym Poluzuj srube po
przeciwnej stronie kierunku
obracania)

2. Obroc korpus w kierunku obszaru
detekcji.

3. Lekko dokrec srube blokujaca.
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Etap 3. Montaz wizjera AVF-1 (wstepny)

Przed zalozeniem wizjera obszaru
detekcji wizjer AVF-1 zdejmij

pokrywe » ﬁﬂj Wystepy
; F 3
1. Odkrec dwie Sruby.
2. Przytrzymaj éruby dlonia Lgl 1
i pociagnij ramke do siebie. ///
3. Przesun pokrywe w dét i S ARG

pociagnij do siebie
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Montaz wizjera AVF-1 (wstepny)

1. Zaloz czerwong petle wizjera wok6t 2. Dopasuj i wcisnij bolce wizjera

korpusu, zeby przypadkiem nie spadt  AVF-1 w gniazda w korpusie.
w dét.

*Jedno z dwéch gniazd ma Bk
wyciecie utatwiajgce prawidiowe

zalozenie wizjera AVF-1. Nie

mozna zamontowac wizjera

niewlasciwie.

jz | I
| Ol 14/ @
Wyciecie Wystep
Dla utatwienia AVF-1 mozna obracac.

3. Zdejmij folie ochronna z obu 4. Wioz schemat w prowadnice wizjera
stron schematu obszaru detekcji. strzatkami do gory.

5. Popatrz przez wziernik wizjera ~ ©: SPrawdz czy centralny punkt
AVF-1. schematu znajduje sig w srodku
soczewki wizjera.

Centralny punkt wizjera
Centralny punkt
schematu

Sprawdz, czy
uzywasz wiasciwego

schematu. ) e Y,
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Obraz rzeczywisty Widok przez wizjer AVF-1

Etap 4. Sprawdzenie granic obszaru detekcji

1. Dopasuj ustawienie korpusu w poziomie tak, aby skutecznie pokry¢
chroniony obszar i unikna¢ fatszywych alarmow.

2. Ustal srodek najbardziej oddalonej strefy detekcji.
3. Zmierz odlegtos¢ od miejsca montazu do tego punktu

4. Ustaw pomocnika
_ w tym punkcie.

Etap 5. Koncowa regulacja kata

Wyreguluj katy pochylenia w pionie i odchylenia w poziomie tak, aby
pomocnik byl widoczny w najbardziej oddalonej strefie detekcji.
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Etap 6. Ustawienia AWT-3

1. Zdejmij wizjer AVF-1 z korpusu i podiacz
AWT-3 do gniazda.

wizjer
AVF-1

<P

HICRONAY] ot

2. Ustaw przelacznik CONNECTION ron n
output

SELECT SWITCH na REDWALL-V. Ry
REDWAYE CELL BATTERY

3. Przelacznik MODE SELECT SWITCH

uzywany jest do wykrywania w strefie

Far (dalekiej), Near (bliskiej) i Creep

(podejscia).

GONNECTION
SELECT
SWITCH SHITCH

Przelacz wszystkie przetaczniki
czutosci na "SH” i sprawdz, czy
przetacznik algorytmu ustawiony jest
na “OR”.
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Etap 8. Sprawdzenie warunkdéw obszaru detekcji

1. Przesun POWER SELECT SWITCH na
“POWER SUPPLY FROM SENSOR”

2. Sprawdz czy dzwiek jest ciagty
(oznacza to, ze nikogo nie ma w
strefie detekciji).

*Brak detekcji: niski dzwiek
*Detekcja: wysoki dzwiek

Jesli tak nie jest, oznacza to ze w strefie
detekcji znajduje sie obiekt, ktory powoduje
falszywy alarm. Usun obiekt lub potem go
zamaskuyj.
Sprawdz strefe “FAR”. Sprawdz strefe“NEAR” Sprawdz strefe “CREEP”.

q 1)

L
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Etap 9. Test przejscia

1. Wykonaj test przejscia aby potwierdzic¢, czy pomocnik rzeczywiscie
znajdowat sie w najbardziej oddalonej strefie detekcji lub dopasuj
urzadzenie do obszaru.

' Sprawdz “FAR”ared

2. Sprawdz, czy strefa detekcji ustalona zostata wiasciwie i sprawdz
strefe "FAR” i “NEAR oddzielnie.
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Etap 10. Wykrywanie przeszkod za pomoca testu przejscia

Wykonaj test przejscia aby ustali¢ potozenie przeszkod
powodujacych fatszywe alarmy takich jak uczeszczane drogi,
drzewa, krzewy, klimatyzatory i inne.

Etap 12. Lokalizacja zrddet fatszywych alarmow

Potwierdz potozenie przeszkod i
zanotuj numer strefy ze schematu ,
ktorg pozniej zamaskujesz.

Przykiad:

Przeszkoda (duza roslina)
znajduje sie w strefie F6, 1

i 2, wiec lustro F6, 1 i 2 nalezy
zamaskowac. Zanotuj F6, 1i 2
do zamaskowania.
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Etap 13. Przygotowanie do maskowania stref

1. Zdejmij wizjer AVF-1.

2. Zdejmij okno.
(Podwaz palcem dolne wyciecie po
lewej stronie i pociagnij do siebie.)

Etap 14. Maskowanie optyki

Z powodu odbicia zwierciadlanego potozenie lustra do zamaskowania
powinno by¢ inne niz widziane w wizjerze AVF-1. (Obszar widziany po
lewej stronie fizycznie znajduje sie w lustrze po prawej stronie.

W przykiadzie z punktu 12 sektor F6 powinien by¢ zamaskowany jak
ponizej.)

REDWALL-V SIP-3020 = S Vi5i

A’
Nastepna = 5
strona _
B1
C1 |
|
= D2 p3 pa '
E1 _ \ D5 D6 | Pola maskowania
' E2 | ., ' \ @ @ ® 0 ®
F1 . | _E“ ES E6 Fal FollFOFo] FD

D@| D2 | 0B| DS| DAY
c@| c2| | c®| ca| c)

B|B®|B@| BD|| 8®|BO| BD

Wizjer
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Maskowanie dalekiej strefy detekcji
Sa dwa sposoby maskowania dalekiej strefy detekcji.
a) Uzycie przetacznika zasiegu detekcji (z wyjatkiem SIP-5030, SIP-100)

Po uzyciu przetacznika daleka strefa detekcji jest wylaczona.

Strefa daleka

()

b) Uzywajac ptytek maskujacych do zwezenia strefy detekcji od zewnatrz
do wewnatrz.

1. Ptytki maskujace 3. Sprawdz na schemacie ktdra
umieszczone sg wewnatrz strefa ma by¢ zamaskowana.

15[m]

15

Gumowy Klin

1l I/Vﬁ\\

)]
I 1 (\u-,J—}'/.)
L

2. Wyjmij klin 1 wyciagnij
plytke.

& o | 4]
2 1 4 J5l 6

Jezeli w zasiegu wiazki detekcji znajduja sie
galezie lub inne ruchome obiekty

Uwazaj na efekt zwierciadta.

Jezeli przeszkody znajduja sie w strefie
1 i 2 nalezy zamaskowac przeciwlegte
lustra (patrz zdjecie powyzej).
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4. Zatéz ptytke maskujaca na 5. Zat6z gumowy klin blokujacy uchwyt
lustro i zablokuj w zaczepie. phytki.

ustro strefy dalekiej
Zaczep

W+62 gumowy klin stabilizacyjny
i zablokuj wystep ptytki maskujace;.

Maskowanie bliskiej strefy detekcji
Sa dwa sposoby maskowania bliskiej strefy detekcji.

a) Uzywajac ptytek maskujacych do zwezenia strefy detekcji.

15 10 5 0 5 10 15 {m]

Lustro strefy bliskiej

Jezeli w zasiegu wiazki detekcji znajduja sie
gatezie lub inne ruchome obiekty.

Uwazaj na efekt zwierciadta.

Tak jak w strefie dalekiej, wyjmij ptytke maskujacq i zamaskuj strefe
zewnetrzna. Mozesz maskowac tylko strefy zewnetrzne (strefa 1i6 na

powyzszym schemacie. Do maskowania innych stref uzyj naklejek
maskujacych.
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Maskowanie bliskiej strefy detekcji

b) Zastosuj naklejki maskujace do wykluczenia konkretnych
niepozadanych stref. Pamietaj: Jest to trwate zabezpieczenie!

1. Sprawdz potozenie przeszkody z etapu 12 w sektorze F6.

Lustro strefy bliskigj

LUSTRO

Naklejki maskujgce

FKEelfFalFo IFeFalFo
E|IEGIE@|[Ea [|E® |Ea]|ED
'D|pelpa|pe ||ps |pe | Do
Clcwe|calcal|ce|ca|ca
B B |B3 |B®

___________________________________

30 [m]
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Etap 15. Ustawienia AWT-3 (potwierdzenie maskowania)

Podlacz tester przejscia AWT-3 jeszcze raz.

Etap 16. Test przejscia do sprawdzenia maskowania

Sprawdz, czy niepozadane obiekty zostaty poprawnie wykluczone.
Sprawdz niezaleznie strefe “Far” i “Near”.

1. Sprawdz strefe “FAR” 2. Sprawdz strefe “NEAR”

wo | = =t Jezeli w czasie
e = ia dzwi i
, ".rn E. przechodzenia dzwiek sie

nie zmienia, strefy zostaly
poprawnie zamaskowane.
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Etap 17. Regulacja strefy podejscia

Ustaw strefe podejscia SIP3020/5, 404/5, 4010/5, 100
oraz 5030. Jezeli urzadzenie nie ma strefy podejscia, idz do ,etapu 18"

1. Wykrec srube i zdejmij ostone Znajdz oznaczenie
strefy podejscia. i ustaw w punkcie 0°

2. Ustaw kat w poziomie i w pionie.

a) Regulacja w poziomie b) Regulacja w pionie
+90 stopni + 3 stopnie

. Wskazniki regulacji
|/ strefy podejscia.

V] Jezeli

' chcesz ustawi¢

strefe podejscia

w pofozeniu 0°,

dopasuj do tych

wskaznikow.

Lekko nacisnij, o

aby przesunaé Lekko nacisnij,

w przéd aby przesunat
w tyt

™

Obszar detekcji przesuniety w tyt o 3°.
[m] Obszar detekcji przesuniety w przéd o 3°.
4F

0q 10 [m

3. Wykonaj test przejscia aby
sprawdzic czy strefa detekcji
odpowiada wymaganej. Popraw
ustawienie, jezeli potrzeba.

4. Zaléz z powrotem ostone strefy przejscia i dokrec srube.
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Nie zapomnij ustawic przetacznika czutosci na “M” i algorytmu

detekcji na “AND”. (W zaleznosci od rzeczywistych wymagan.)

a) Czutosc

Sens.SeIect._SW'.

== N ==}

Do testu przejscia ustaw “SH”.  {la(]
te fe POLOZENIE
-Jezeli SIP o L | ‘PRZELACZNIKA e
zainstalowany jest na 2.3m R Odpowiednie dla obszarow
. . SH wymagajgcych czutosci wyzszej
eUstawienie fabryczne “M”. Po ustaleniu niz ,H’ -
obszaru detekcji ustaw wilasciwg czutosc. Odpowiednie dla obszaréw
- . . H wymagajacych czutosci wyzszej
«Jezeli ustawienie “M” jest zbyt czutle, niz ,M”
Wyblerz L”. M, .| Odpowiednie dla warunkéw
- . . . (Ustawienie normalnvch
-Jezeli SIP zainstalowany jest na 4m, moze | fabryczne) | y
byc¢ potrzebne ustawienie czutosci dla L Odpowiednie dla obszarow
strefy bliskiej i dalekiej na “H”. waskich i uczeszczanych
b) Algorytm detekcji
Od wyboru algorytmu detekcji  [OiL — JUP | POLOZENE | '
: : Z e _ STAN DZIALANIE
zalezy czy obiekt ma by¢ *HHH PRIELACINIKA | _ :
[ 2 2 4 DWN Sygnat z detektora wysytany jest

Wykrywany W JEdne-l z dwoch po naruszeniu jednej z dwdch stref
stref detekcji (OR), czy w obu OR |detekdji

strefach detekcji (AND). UP  |Ustawienie * Tryb ten nalezy stosowac w czasie
fabrycane) regulacji obszaru detekcji. Po wyko-

naniu regulacji nalezy przetgczyc

. | w tryb AND.

; : i Ten tryb nalezy stosowac dla redukgji

Al S . . .
/ . mozliwosci nieprawidtowej detekcji.

i A

.

@)
iR

Sygnat z detektora wysytany jest po
5 DWN AND |naruszeniu przez obiekt dwach stref
/ detekcji. Jezeli wystepuja obiekty

blokujace strefy detekcji nalezy
7‘ ) Al B)

'stosowac tryb OR.
c) Czas blokady wyjscia alarmowego

Mozna ustawic czas zablokowania p:%&gﬂfm ‘EDQJ HEEE BEEE ‘Eﬂﬂﬂ‘
wyjscia alarmowego(4 rézne o | T
ustawienia). W czasie ustawiania DZIALANIE |(Ustawierie| 15 | 30s | 60s
obszaru detekcji nie nalezy uzywac tej fabryczne)

funkciji.
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Etap 19. Test przejscia do potwierdzenia obszaru detekgcji

Wykonaj test przejscia aby sprawdzi¢, czy SIP wykrywa cziowieka

w obszarze detekcji.

1. Sprawdz strefe “FAR”.
B | =] 2 Sprawdz strefe “NEAR"|

il

3. Sprawdz
strefe “CREEP”.

Etap 20. Zakonczenie ustawiania obszaru detekcji

Odtacz AWT-3, zatoz
pokrywe na korpus
i dokrec sruby blokujace.
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Akcesoria dodatkowe

eMontaz czujek serii SIP na szczelnej puszce
instalacyjnej:

*SR-MPLT

Uchwyt do montazu czujek serii SIP na stupku
SIP-PMBR

*Po zastosowaniu podgrzewacza zakres
temperatury pracy zwieksza sie
z —20°C do —40°cC.

*SIP-HU podgrzewacz (zasilanie 24V AC)

«Ochrona przed oslepieniem stoncem
| zasypaniem sniegiem:

*SIP MINIHOQOD
(SIP-404, 4010, 3020, SIP-404/5,
SIP-4010/5, SIP-3020/5)

SIP MIDIHOOD
(SIP-5030/100)

bez uprzedniego powiadomienia.

Powyzsze informacje nalezy traktowaC jako zalecane postepowanie, jednakze nie bierzemy
odpowiedzialnosci za ich zastosowanie w warunkach poszczegolnych aplikacji. Wykorzystanie tych
informacji powinno by¢ potwierdzone wiedzg i doswiadczeniem kazdego instalatora, ktéry roéwniez
jest odpowiedzialny za prawidtowy montaz stosownie do wymagan aplikacji.

Urzadzenia podlegajg modyfikacjom a zmiany parametrow i konstrukcji mogg by¢ wprowadzane

Niniejszy dokument nalezy do OPTEX Security Sp. z 0.0. i nie moze by¢ publikowany, zmieniany,
rozpowszechniany w catosci lub czesci bez wyraznej zgody OPTEX Security Sp. z o.0.
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